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Mikrokontrolér Easy xLogic — uvod

Mikrokontrolér od firmy Easy Electronic s ndzvem xLogic patfi mezi ty nejmensi spinaci a
fidici moduly na trhu. Programuje se velmi jednoduse a intuitivné pomoci Function Block
Diagramu. Konfiguracni program je k dispozici ZDARMA! a umoZziuje v programu vyuzit
mnoha predprogramovanych zakladnich a specialnich funkci, které jsou pro vytvareni
program{ dostacuijici.

Mikrokontrolér Ize s vyhodou pouZit pro jednoduché decentralizované lokalni Fizeni strojl a
pristroji, pro zpracovani analogovych signald, Ize jej umistit do rozvadéce na DIN listy,
nebo na zed. Své uplatnéni nalezne nejen v prlmyslu, ale i pfi fizeni procest v
inteligentnich budovach.

Mikrokontrolér xLogic je mozné jednoduse rozSifovat o moduly vstupl, vystupl (az 8
modulll), konfiguraCni a zobrazovaci displej, komunikacni moduly Ethernet a RS485 (1
komunikacni modul). Mezi zakladni vlastnosti xLogic patfi:

e Nahrada jednoucelovych pfistrojl

e Kompaktni rozméry

e Snadna rozSifitelnost I/0

¢ Digitalni i analogové vstupy

e Reléové i tranzistorové vystupy

¢ Jednoducha konfigurace

e Prehledny LCD panel s moznosti zmény hodnot primo na displeji
e Zabudovany systém realného casu (RTC)
e Priimyslové provedeni

o Kryti podle standardu IP20

e Montaz na DIN listu (EN50022-35)

* Vynikajici cena

Tato uZivatelska prirucka vam ukdze jakym zplsobem Ize instalovat, zapojovat,
programovat a udrzovat mikrokontroléry xLogic. Pfirucka obsahuje dilezité informace pro
ty ktefi budou mikrokontroléry instalovat a uvadét v provoz.
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Moznosti Easy xLogic
Kompaktni provedeni

xLogic nabizeji mnoho moZznosti a vysoky vykon ve velmi malém prostoru zastavby.

Operatorsky LCD panel

Odnimatelny operatorsky panel se ctyifadkovym LCD displejem umoziiuje zobrazovat
procesni hodnoty digitalni i analogové a tyto hodnoty ménit prostfednictvim dvou Ctyr
kurzorovych klaves (pouze u varianty s HMI displejem). Displej je umistovan na celni
panel mikrokontroléru jednoduchym zacvaknutim.

Upozornéni: operatorsky LCD panel je mozné pripojovat a odpojovat jen pri
vypnutém napajeni!

Intuitivni programovani

Programovani pomoci funkénich blokl je velice jednoduché a kapacita paméti
mikrokontroléru je dostatecnd pro program obsahuijici bézné Fizeni malé technologie (az
512 funkcnich blokt). Program nahrany do mikrokontroléru xLogic je uloZzen v paméti
FLASH a mikrokontrolér nepottrebuje zalohovaci baterii pro zachovani programu.

Rozsirujici jednotky

xLogic mlUze byt rozSiten pomoci externich modull vstupl, vystupl a komunikacnich
modull. Jeden mikrokontrolér mize ovladat az 8 rozsifujicich modulll a jeden komunikacni
modul Ethernet nebo RS-485.

Funkce realného casu

Realny cas v mikrokontroléru xLogic umoziuje planovani funkci s presnosti na sekundy.
Soucasné je mozné v jednom mikrokontroléru udrzovat az 512 rlznych ¢asovych period
ovladani.

Analogové vstupy

Mikrokontrolér xLogic umoziuje standardni stejnosmérné digitalni vstupy vyuzit jako
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vstupy analogové v rozmezi 0 az 10VDC, s rozliSenim 0,02V. S moduly pro PT100 Ize také

méfit teplotu. S patricnymi prevodniky signalu Ize tak pomoci mikrokontroléru mérit tlak,
pratok, hladiny apod.

Zabezpeceni heslem

Pro ochranu obsahu mikrokontroléru slouZzi funkce zabezpeéeni heslem. Umoziiuje tvirci
programu zaheslovat program a editaci parametr{ pro neopravnény vstup cizi osoby.
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Piehled Fidicich i rozsirujicich moduld

Ridici jednotky
Model Napajeni Vstupy Vystupy Vysokorychlostni ¢itac [RT(Q
ELC-12AC-R-CAP AC 110~240V |8 DI 4 relé (10A) ne Ano

ELC-12DC-DA-R-CAP [DC12v-DC24V}4 DI/AI(11-14) + 4 DI (194 relé (10A)  |15,16(14kHz),17,18( Max.604Ano
ELC-12DC-DA-TN-CARDC12V-DC24V}4 DI/AI(I1-14) + 4 DI (194 tranzistor (PNPJi5,16(14kHz),17,18( Max.604Ano
ELC-12AC-R-HMI__|AC 110-240V |8 DI 4 relé (10A) __ |ne Ano
ELC-12DC-DA-R-HMI [DC12V-DC24V}4 DI/AI(11-14) + 4 DI (144 relé (10A)  [I5,16(14kHz),17,18( Max.604 Ano
ELC-12DC-DA-TN-HM|DC12V-DC24V}4 DI/AI(I11-14) + 4 DI (144 tranzistor (PNPJ5,16(14kHz),17,18( Max.60§Ano

Rozsirujici moduly

Model Napajeni_ Vstupy Vystupy

ELC12-E-8AC-R AC110~240 4 DI 2 Relé (3A,01-Q2) + 2 Reké (10A,Q3-04)
ELC12-E-8DC-DA-R DC12V-24V 4 DI/ Al 2 Relé (3A,01-Q2) + 2 Reké (10A,Q3-04)
ELC12-E-8DC-DA-TN DC12V-24V 4 DI /Al 4 Tranzistor( PNP)

ELC12-E-PT 100 DC12V—24V| 2 kanaly PT100, 0.1°(12bits), -30- 200°C 74dné

ELC12-E-AQ-V DC12V-24V zadné 2 kanaly (DC 0...10V)
ELC12-E-AQ-I DC12V-24V zadné 2 kanaly ( 0..20mA)
ELC12-E-AI(I) DC12V-24V 4 kanaly (0/4.....20 mA) zadné

ELC12-E-RS485 DC12V-24V komunikacni modul RS-485

ELC12-ETHERNET-AC JAC110-240V Ethernet modul,

ELC12-ETHERNET-DC |DC12V-24V Ethernet modul

Upozornéni: zarizeni a moduly, které jsou urceny pro stridavé (AC) nebo
stejnosmérné (DC) napajeni se v jednom systému nesmi kombinovat.
Rozsirujici moduly musi byt na stejny typ napajeni jako zakladni jednotka!
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Instalace a pripojeni

Instalace

Mikrokontrolér xLogic je velmi kompaktni zafizeni a jeho montaz v rozvadéci nebo uvnitf
stroje je velmi jednoducha a neklade Zadné specialni naroky na umisténi. Montaz je

mozné provést na DIN liStu nebo na zed'.
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Displej LCD je odnimatelny. LCD panel je mozné pripojovat a odpojovat jen pfi vypnutém
napajeni mikrokontroléru, jinak hrozi poskozeni displeje i mikrokontroléru.
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Rozmeéry ridicich jednotek

O

L M AILAIZAIIAL I
() (2) (=) e)(a) () (=) (=)

e
=
—-
~i

EASY
<

qa_D

ELC-HMI

_@
_@

OMmMmMnm

ELCG-12D0C-DA-R

xLogic

O @ B O
L L

/ 1@500

67.5

—

Rozmeéry rozsifujicich moduld (vstupy a vystupy)

® @

L M AILAL ALIAM
2) (=) (=) (=) (=) (=]

©

_@

EASY

CORUN/STOP

T 2] 8 - P b A

i

—
Jj

L35

90

64

Strana 8




Mikrokontrolér xLogic — TECHNOLINE s.r.0., 2011

Pripojeni napajeni

Pripojovani vodi¢d k mikrokontrolérim xLogic a vSem moduldim je provadéno pomoci
Sroubovych konektord. Maximalni velikost pfipojovacich vodicli je dana velikosti otvor{ a je
1x2,5 mm nebo 2x1,5 mm.

Lt o ®
M N

—

] 12 X} 4

XXX Y. LYY, 7

Stejnosmérné napajeni 12-24V DC Stridavé napajeni 110-240V AC
ELC-12DC-DA-R-CAP ELC-12AC-R-CAP
ELC-12DC-DA-TN-CAP ELC-12AC-R-HMI
ELC-12DC-DA-R-HMI
ELC-12DC-DA-TN-HMI

Parametry vstuptl

ELC-12AC ELC-12DC
Logicka ,0" <40VAC <3VDC

<0.24mA <1.5mA
Logicka , 1" >85VAC >8VDC

Typicky 0.24mA Typicky 3mA
Analogové Nelze AI1-AI8 (0-10V DC)
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Pfipojeni digitalnich vstupi
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Pripojeni PT100

]
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PFipojeni vystupti

Reléové vystupy

Digitalni reléové vystupy mohou ovladat rlizna zafizeni jako jsou lampy, indikatory, motory,
stykace apod. Maximalni proud je dan typem vystupni zatéze, pro odporovou zatéz je to
10A, pro induktivni zatéz je to 2A.
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Tranzistorové vystupy (PNP)
Maximalni proud pro sepnuté tranzistorové vystupy (stav ON Q=1) je 0,3A.
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Pripojeni analogovych vystup( (0-20mA)
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Poznamka:

1 — napéti na tranzistorovych vystupech musi byt 24VDC (stejnosmérné)

2 — miZe byt pripojeno az 8 modulll vstupl a vystupl a jeden komunikacni modul
3 — adresa rozsitujiciho modulu se nastavuje DIP prepinaci na kazdém modulu

POZOR:

1 — vSechny vstupy systému musi byt na stejné fazi elektrické sité

2 — napajeni a vstupy systému musi byt na stejné fazi

3 — nedotykejte se vstupnich a vystupnich bodd ani svorek napajeni mikrokontroléru
4 — nedotykeijte se, ani nedemontujte spojovaci modul za provozu systému
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O Softwaru

Ridici program pro mikrokontroléru xLogic je mozné pouzivat na osobnich pocitacich se
systémem Windows XP, Vista, 7. Hotovy program je mozné nahrat do mikrokontroléru
pomoci programovaciho kabelu ELC-USB nebo ELC-RS232 pfimo z prostredi editoru pro
xLogic relé.

Soubor Upravit Nastroje SMS  Knihovna Néhled Népovéda
a-sEa @ a EE )

Workspace x| [lamitech [ est| b x
510 Specilni funkce -
=23 Cason

el

It Zpozdéné zapnuti s paméti
..... £% Impulzni relé

a8

LAY EEEDS

&2 Poéitadlo

BOO2[H2]

Analogovy komparstor
Analogovy prahovy spinaé

x

Informace Simulovat Simulovat I/0 | (3] Analegové /O
< £)

Program pro mikrokontroléry xLogic je tvofen pomoci funkcénich blokd a jejich propojeni.
Program disponuje tfemi zakladnimi typy bloka:

1 — vstupy a vystupy systému, bloky pro ovladani HMI displeje LCD

2 — logické funkéni bloky pro bitové logické operace

3 — funkCni bloky pro ¢asové a udalostné zavislé operace, bloky pro porovnavani

hodnot

Jednotlivé bloky se kladou pomoci mysSi na pracovni plochu a spojuji se pomoci funkcnich
propojeni. Jednotlivé bloky se konfiguruji v dialogovych oknech, které jsou vyvolany
poklepanim mysi (dvojklikem levého tlacitka mysi).

Napsany program (bloky pospojované funkénimi spojenimi) Ize otestovat pFi simulaci
celého ridiciho procesu pfimo na obrazovce PC.
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Jak se propojit s mikrokontrolérem

K propojeni relé xLogic a Vasim PC Ize vyuzit dva programovaci kabely, jeden z nich se
pripojuje do sériového portu Vaseho PC a nese oznaceni ELC-RS232 (tento kabel
podporuje rychlosti do 34800Kb/s). Druhy kabel je mozné pripojit do portu USB, ten ma
oznaceni ELC-USB.

V prvnim kroku tedy provedte propojeni Vaseho PC s portem na fidici jednotce xLogic
(jedna se o port umistény v levé Casti). Spustte programovaci software xLogicSoft, kde
vytvorte novy projekt. PFi vytvareni projektu nezapomenite vybrat Vami pouzity hardware
(tzn. typ Fidici jednotky). Po vytvoreni projektu se spravnym hardwarem mdzete prejit k
vytvoreni ovladaciho programu pro jednotku. Budete-li mit vytvoren ovladaci program
jednotky vyberte v menu ,Nastroje" polozku konfigurace, po zobrazeni okna pro nastaveni
komunikacnich parametrd, musite nastavit pouze COM port a stisknout tlacitko ,Pfipojit k
PLC". Pokud dojde k pripojeni k jednotce xLogic ve spodni ¢asti programovaciho software
se zobrazi hlaseni o UspéSném spojeni s jednotkou. Pokud doslo k UspéSnému propojeni,
je mozno do jednotky nahrat ovladaci program a to pomoci menu ,Nastroje"->"Prenos"-
>"PC->PLC", nyni by ve spodni Casti obrazovky mélo probéhnout informacni okénko
zobrazuijici aktualni procentualni ¢ast programu nahranou do PLC. Po nahrani korektniho
programu do jednotky xLogic by mélo dojit k uvedeni jednotky do rezimu ,RUN" (sviti
kontrolka RUN zelenou barvou).

Negace vstupii

Potfebujete-li provést znegovani nékterych vstupl pouzitych obvodd, napiiklad bloku AND,
Ize to snadno poklepanim mysi na prislusny vstup. Na vstupu se zobrazi ¢erny obdélnicek,
ktery indikuje negaci vstupu.
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Funkcni bloky a jejich pouziti
Logické funkcni bloky

Popis Funkcni blok |Logicka funkce
Sériové spojeni AND
spinacich kontaktd 11— vystup je sepnut do stavu "1" pouze v
24 o g pfipadé, ze vSechny definované vstupy
13— bloku jsou aktivni, sepnuté — ve stavu
14— logicka "1", v opacném pripadé je vystup
bloku neaktivni, ve stavu logicka "0"
Sériové spojeni AND (Edge)
spinacich kontaktti 11— vystup je sepnut na jeden pulz do stavu "1"
(vystup je jeden pulz 12~ g4 o |pouze v pripadé, ze vSechny definované
pfi splnéni podminky) 13— vstupy bloku jsou aktivni, sepnuté — ve
147 stavu logickd "1", v opatném pfipadé je
vystup bloku neaktivni, ve stavu logicka "0"
Paralelni spojeni OR
spinacich kontakt i vystup je sepnut do stavu "1" v pripadé, ze
B — 1 alespon jeden z definovanych vstupl bloku
_ je aktivni, sepnuty — ve stavu logicka "1", v
— opacném pripadé je vystup bloku neaktivni,
ve stavu logicka "0"
Obraceni logického NOT
stavu (negace) vystup bloku je obracenou logickou
I1—-{ 1 [P @ |hodnotou vstupu bloku (0->1, 1->0)
Porovnani dvou XOR
vstupi vystup bloku je sepnut do stavu "1" v
T1— Vs v v . ,
. |g |pripade, ze oba definovane vstupy bloku
1ol =1 jsou v rozdiném stavu (0-1, 1-0) v
opacném pripadé (1-1, 0-0) je vystup bloku
neaktivni, ve stavu logicka "0"
Paralelni spojeni NAND
rozpinacich 11— vystup je rozepnut do stavu "0" v pripade,
kontaktt I24 o bao |Ze alespoil jeden z definovanych vstupl
I3 bloku je rozepnuty, nesepnuty — ve stavu
o logickd "0", v opacném pripadé je vystup
bloku aktivni, ve stavu logicka "1"
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Paralelni spojeni
rozpinacich
kontaktdi
(vystupem je jeden
pulz pri spInéni
podminky)

I1—

12—
13— by PO

I4—

NAND (Edge)

vystup je sepnut na jeden pulz do stavu "1"
pouze v pripadé, Ze nejméné jeden vstup
bloku je ve stavu "0" a vSechny ostatni
vstupy byly v poslednim scanu ve stavu
logicka "1". Je-li vstup rozepnut nachazi se
ve stavu logicka "1"

Sériové spojeni
rozpinacich
kontaktd

I1—
I2—
15—

NOR

vystup je sepnut do stavu "1" v pripadé, Ze
vSechny definované vstupy bloku jsou
neaktivni — ve stavu logicka "0", v opacném
pripadé je vystup bloku neaktivni, ve stavu
logicka "0"

Vstupni a vystupni funkce

Popis Funkcni blok | Logicka funkce
Vstup Vstup 1
I vstupni bloky predstavuji vstupni svorky
— i |xLogic. Az 260 digitalnich vstupl je k
dispozici.
Kurzorova klavesa Kurzorova klavesa C
i Jsou k dispozici ctyri kurzorové klavesy,
— I které Ize pouzivat stejnym zplsobem jako
ostatni vstupy. Kurzorové klavesy tak

mohou usetfit spinace a vstupy.

Vystup

Vystup Q
Vystupni bloky predstavuji vystupni svorky
xLogic. Mlzete pouzit az 254 vystupd.

Permanentni logicka
"0" a logicka "1" hi

lo o

Status 0 (low) a Status 1 (high)

Blok Status 0 je permanentné nastaven na
logickou "0" a blok Status 1 je stale
nastaven na logickou "1"
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Bit posuvného
registru

HE

Bit posuvného registru S

xLogic poskytuje bity posuvného registru
S1 az S8, které jsou urceny jen pro cteni.
Obsah bitll posuvného registru Ize ménit
pouze pomoci specialnich funkci pro posuv.

Analogovy vstup

Analogovy vstup
MUZete pouzit az 36 analogovych vstupd.

Specialni funkce

Popis

Funkcni blok

Logicka funkce

Zpozdéné zapnuti

Trg -
Far H

I 1
21

— [

Zpozdéné zapnuti

Jestlize prejde vstup TRG do stavu logicka
"1" spusti se Casovani. Po uplynuti doby T
(jestlize je stale aktivni vstup TRG) je
nastaven vystup bloku do stavu logicka "1".
Vystup bude aktivni do té doby dokud je
vstup TRG ve stavu logicka "1".

Zpozdéné vypnuti

Trg 4]
R 91

Far H

Zpozdéné vypnuti

Jestlize prejde vstup TRG ze stavu logicka
"0" do stavu "1" spusti se casovani. Po
uplynuti doby T je shozen vystup bloku do
stavu logickda "0". Vystup je mozné
okamZité deaktivovat pomoci resetovaciho
vstupu R, ktery ma vyssi prioritu nez vstup
TRG.

Zpozdéné zap/vyp

Try -
FPar -

37

Zpozdéné zap/vyp

Pri prechodu Trg z "0" do "1" dojde k
aktivovani ¢asu Th, jestlize stav Trg zlstane
1 po celou dobu béhu ¢asu Th, je vystup
nastaven na logickou "1". Cas Tl je spustén
po zméné "1" na "0" na Trg. Pokud zlstane
Trg po celou dobu trvani casu Tl, dojde k
nastaveni vystupu na "0" po uplynuti ¢asu
TI.
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Zpozdéné zapnuti s
paméti

grg I
—1 | Q

Zpozdéné zapnuti s paméti

Se zménou logické "0" na "1" na vstupu Trg
dojde k sepnuti casu, po uplynuti
nastavené doby dojde k sepnuti vystupu.
Viynulovani vystupu se provadi pres vstup
R. Neni-li povolena remanence, dojde k
vynulovani vystupu i ¢asu T po vypadku
napajeni.

Impulzni relé

Trg _J_L
Par [ ©

Impulzni relé

S prichodem logické "1" na vstupu Trg
dojde k sepnuti vystupu a zaroven dojde k
odpocitavani casu. Dojde-li ke zméné
signalu na Trg z "1" na "0" pred dosazenim
nastavené doby, dojde ke znulovani
vystupu.

Hranou spousténé
relé

Trog

Far H

Hranou spousténé relé

S prichodem logické "1" na vstupu Trg
dojde k casu TI, po uplynuti Casu Tl je
sepnut vystup a to na dobu Th. Je-li Trg
nastaven na logickou "0" a opét na logickou
"1", dojde k obnoveni casu.

Asynchronni pulzni
generator

En A
[y
Far

E'.

Asynchronni pulzni generator

Je-li na vstup privedena logicka "1", na
vystupu jsou generovany pulzy o velikosti
nastavené doby Tl (logicka "0") a doby Th
(logicka "1").

Nahodny generator

En A
Far 4

7

Nahodny generator

Je-li na vstup privedena logicka "1", na
vystupu jsou generovany pulzy o nahodné
velikosti, ktera je pocitana z nastavené
doby Tl_max (logicka "0") a doby Th_max
(logicka "1").

Schodist'ovy spinac

Try
Far —

T

Schodist’'ovy spinac

Vystup Q je nastaven na "1" pfi nastaveni
vstupu Trg z "0" na "1". Po prechodu Trg z
"1" na "0" dojde k sepnuti ¢asu T. Po dobu
béhu Casu zlstava vystup sepnut. Vystup
jde do logické "0" pokud cas Ta dosahne
Casu T. Po vyprSeni doby (T-T!) dojde k
vypnuti vystupu na dobu TIL.
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Multifunkcni
prepinac

Multifunkcni prepinac

Vystup Q je nastaven na "1" pti nastaveni
vstupu Trg z "0" na "1". Jestlize je vystup Q
"0" a Trg "1" po dobu TI, dojde k trvalému
sepnuti vystupu Q. V pripadé Ze velikost
pulsu na vstupu Trg je mensi nez doba T,
dojde k aktivovani periody T, kde vystup je
sepnut po dobu Ta. Po vyprseni doby (T-T!)
dojde k vypnuti vystupu na dobu TIL.

Tydenni casovac

Tydenni casovac

Privedenim logické "1" na jeden ze tri
vstupld dojde k aktivovani pfislusného
tydenniho casovace. Por kazdy casovac je
mozné nastavit den v tydnu, Cas sepnuti a
c¢as rozepnuti.

Rocni casovac

Rocni ¢asovac

Privedenim logické "1" na vstup bloku
dojde k aktivovani prislusného casovace.
Pro kazdy Casovac je mozné nastavit den v
mésici sepnuti, den v mésici vypnuti, rok
sepnuti, rok vypnuti.

Up/Down citac

Up/Down citac

Nastaveni sméru Citani se provadi pomoci
parametru DIR, kde "1" je Citani dold a "0"
je Citani nahoru. Privedenim pulzu na vstup
Cnt dojde k navySeni (snizeni) poctu.
Privedenim pulzu na vstup R dojde ke
znulovani poctu.

Hodinovy citac

Hodinovy ¢Citac

CitaC¢ hodin sleduje vstup En, tak dlouho,
dokud je stav tomto vstupu "1", xLogic
vypocitava Cas, ktery vyprsel a ¢as na cestu
MN. xLogic zobrazuje tyto dcasy v
konfiguracnim reZzimu. Vystup je nastaven
na "1", kdyz ¢as na cestu MN, je roven
nule.

Prahovy spoustéc

Tra 1L
F QL=
Far —
Mol
NDE—E_j—G
MHiod

MM
Mo QDD @
R HF
Chnt |
Dir S+ ©
Far
E I
En — h - D)
Ral 1|
Far T
Fre 4
Par - LI~ ©

Prahovy spoustéc

K nahozeni vystupu do logické "1" dojde
pokud je na vstupu za urcity ¢as napocitan
pocet pulsl nastaveny pro spusténi, ke
shozeni vystupu do "0" dojde pokud je
nacteno na vstupu pocet pulzd, ktery je
nastaven pro vypnuti.
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Samodrzné relé

o
l

RS

Samodrzné relé

Ma funkci bistabilniho klopného obvodu.
Predstavuje jednoduchy typ binarni logické
paméti. Vystupni hodnota je zavisla na
vstupech a na predchozim stavu na
vystupu.

Pulzni relé

Trog

iy}
L 111

Far

JULIL
e
RS

Pulzni relé
Vystup je zménén s kazdou zménou na
vstupu Trg pfi signalech S a R v logické "0".

Text zpravy

ToTm
wo =
et
L1 1

Text zpravy

Se zménou na vstupu EN z logické "0" na
logickou "1" dojde k zobrazeni Vasi zpravy
na HMI displeji.

U zprav je mozné zadavat jejich priorituy,
vzdy je zobrazena vybrana zprava s
nejvyssi nastavenou prioritou.

Mezi zpravami je mozno pohybovat se
kldvesami ,,nahoru" a , dolu".

Pokud potrebujete zpravu vyuzit pro editaci
parametrl, je mozné do zpravy vloZit
editovatelné polozky objektd a pak na
obrazovce pri listovani pouzit tlacitko ,0K",
kde jeho stisknutim po dobu alespon 3
vterfin bude umoznéno editovani hodnot.

Softkey

En -
Far 4

Softkey

Vystup Q je nahozen do "1" pokud je
nastaven prepinaC (mzikové tlacitko),
status na zapnuto a na vstupu EN je
privedena logicka "1"

Posuvny registr

Troy
Oiir
Far

>

Posuvny registr

S nahozenim vstupu Trg z "0" do "1" dojde
k zapsani hodnoty vstupu bud’ do registru
S1 nebo S8 (zavislé na sméru posunu). PFi
posunu nahoru dojde k vlozeni hodnoty
vstupu na S1, pdvodni S1 je posunuta na
S2. Pri posuvu dolu je hodnota vstupu
nactena na S8 a plvodni hodnota S8 je
posunuta na S7.
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Analogovy
komparator

Analogovy komparator

Na vstupu Ax a Ay dochazi ke Ccetni
analogovych hodnot. Tyto hodnoty jsou
vynasobeny zesilenim a je k nim pfricten
offset, tim ziskdme skutec¢nou hodnotu Ax a
Ay. Vystup Q je potom nastaven v zavislosti
na rozdilu Ax a Ay a na nastaveni prahd.

Analogovy prahovy
spoustéc

Fx
Far -

Analogovy prahovy spoustéc

Na vstupu Ax dochazi ke cetni analogové
hodnoty. Tato hodnota je vynasobena
zesilenim a je k ni priéten offset, tim
ziskame skutec¢nou hodnotu Ax. Vystup Q
je potom nastaven v zavislosti na nastaveni
prahl. Pokud dosahneme hodnoty prahu
pro sepnuti, dojde k nastaveni vystupu do
"1", tento stav je nastaven do logické "0"
teprve po dosazeni hranice pro vypnuti.

Analogovy
zesilovac

Fx -
Far —

-G

Analogovy zesilovac

Na vstupu Ax dochazi ke cetni analogové
hodnoty. Tato hodnota je vynasobena
zesilenim a je k ni priéten offset, tim
ziskame skute¢nou hodnotu Ax. Skutecna
hodnota je presunuta na AQ.

Analogovy
watchdog

En -

Far 4

Analogovy watchdog

Pfi zméné En z "0" na "1" dojde k ulozeni
analogové hodnoty Ax do proménné Aen,
tyto hodnoty jsou vynasobeny zesilenim, je
k nim pFicten offset. Potom je vystup Q
nahozen do "1" pravé kdyz En je v logické
"1" a hodnota na vstupu Ax je vétSi nez
Aen+delta (nebo mensi Aen-delta)

Analogovy
rozdilovy spinac

Flz
Far

AL

T
L]

Analogovy rozdilovy spinac

Na vstupu Ax dochazi ke cetni analogové
hodnoty. Tato hodnota je vynasobena
zesilenim a je k ni pri¢ten offset, tim
ziskame skute¢nou hodnotu Ax. Hodnota
vystupu je zavisla na rozdilu prahové
hodnoty pro zapnuti a rozdilu, tzn. K
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nastaveni vystupu do logické "1" dojde pfi
dosazeni hranice zapnuti, k nastaveni
vystupu do logické "0" dojde pfi dosazeni
hodnoty ,Zapnuti+Rozdil".

Analogovy
multiplexer

Analogovy rozdilovy spinac

Hodnoty V1-V4 se prendseji na analogovy
vystup AQ v zavislosti na sepnuti vstupl S1
a S2. Prenos na vystup AQ je pouze v
pfipadé Ze vstup En je nastaven na
logickou "1"

PI Regulator

PI Regulator

Vstup A/M urCuje, zda-li je zvolen
automaticky nebo manualni mod regulace.
Vstup R slouzi pro resetovani vystupu AQ,
Vstup PV je mérena hodnota, SP je
pozadovana hodnota z regulace. Ostatni
parametry slouzi pro nastaveni chovani
regulatoru. Vystup z regulatoru je prenasen
na vystup AQ.

Analogové vypocty

Analogové vypocty

Umoziuje vytvorit tfi operace (+,-,%,/) se
Ctyfmi analogovymi operandy. Pro kazdou
operaci je nutné nastavit prioritu od H
(nejvyssi), M (stfedni), L (nejnizsi).
Operace jsou provedeny v poradi priorit.
Vysledna hodnota je prevedena na vystup
AQ. Pokud néjaky operand nechcete vyuzit
pouzijte +0, nebo *1.

Analogové vypocty
detekce chyb

2 1A [ ¢
Far

[y g

P SN
Par :h%
En 4 +=

A

Far — A= Q
En o 4—

R -rQ
Par E

Analogové vypocty — detekce chyb

Je mozné tento blok napojit na blok
analogovych vypoctd a hlidat, zda-li pfi
vypoctu nedoslo k néjaké chybé.
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Operatorsky LCD HMI panel

Operatorsky panel LCD mikrokontrolérli xLogic umoZznuje zobrazovat pevné zpravy jako je
Cas, stav vstupl a vystupl apod. jako béZné operatorské panely. Navic ale dokaze LCD
displej xLogic zobrazovat aktudlni numerické hodnoty casovacl, citacl, vstupnich
analogovych hodnot atd.

Soucasné je mozné diky funkcnim klavesam integrovanych do modulu displeje ménit
prednastavené hodnoty, pozadované hodnoty technologie, rediny cas atd. Také je mozné
spoustét a zastavovat cely fidici proces — RUN/STOP.

Pomoci LCD displeje a funkénich klaves je také mozno vytvaret novy fidici program
technologie, nebo jen provadét Upravy v aktualnim Fidicim programu.

Prehled obrazovek na LCD panelu

Po zapnuti napajeni je zobrazena nasledujici obrazovka, z této obrazovky se do funkéniho
modu dostaneme stisknutim klavesy ESC.

IOl I003 T005 I00F I009 TO0B 001 Too3 s 0T Tooo  TOOE
002 1004 I00s  I00d  I00L 1000

I00Z I005  T00S  T00E  T004  T00C

ESC

=

QOO1  Q@O0z QD03 Qood  QO0L Qo0& Q01 QO0Z Q003 QOO QOOE Q006

Strucny Gvod do c¢tyr moznosti:

- Stop slouzi k prepnuti stavu mezi z RUN do STOP

- Set Param slouzi pro nastaveni funkcnich blokd

- Set.. slouzi k nastaveni (zméné) hesla a k nastaveni adres rozsitujicich modull
- Clock slouzi pro nastaveni data a casu
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RUN/STOP
Nachazite-li se ve funkénim modu proved'te nasledujici:
1. PFesufite kurzor na “Stop”: stiskem klaves dnecho ¥

2. Potvrd'te volbu “Stop”: Stiskem klavesy OK

%3003 3008 Fook ™ Tood ook Too

100 007 108 NO
too2 ™ oo™ Fook " Tood* Food ™ ‘ >

YES > %003 F001 ™300k Tood ™ Tood ™ Fooc

QO01 Q002 Q003 [T

Polozka Set
Slouzi k nastaveni hesla, adresy, COM portd a doby podsviceni LED.
Nachazite-li se ve funkénim mddu proved'te nasleduijici:
1. Pfesurite kurzor na “Set..”: stiskem klaves dnebo W
2. Potvrd'te volbu “Set..”: Stiskem klavesy OK

%003 F 001 ook Tood ook oo

10003 P00l ™ Took " Tood - Tood - Tooc ‘ Password — OK

=

Set Adr — OK 1% 03008 300k Tood ™ Fo0d Fooc

| =

Q001 QDOZ QO3 QOOE Q008G
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D0l To0g =]

3 o007 1 TO0E
1002 I00 100 I00d  I00A  TOOC

Dol To03 3 I00T I003  TO0E
1002 1004 I00e 1008  TOOL  JO0C Set ]'_/ed_> OK

| =

Q01 QLOZ Q03 Q00d  QO0E Q008

T00L  J003 5 1007 1002 TO0E
Set Com— OK Too2 “food Too6 1008 Took Io0C

» >

Q01 QLOZ Q03 Q00d  QO0E Q008

Q001 QLDE Q003 QO0d  QO0E Q006

Password
Pomoci Sipkydknebo W vybereme prvni &islici 0-9, poté Sipkou B» piejdeme na dalsi &islici
hesla. Takto nastavime celé heslo a potvrdime klavesou OK.

Obdobné se provadi Uprava jiz zadaného hesla. Reset hesla se provede zadanim starého
hesla a vyplnénim prazdného nového hesla.

Set adr

Tato polozka umoziuje nastavit adresu M — coz je adresa hlavniho modulu, dale pak
umoznuje nastavit adresu E — povoleni rozsifujicich modull (standardné OFF), pokud tedy
pouzivate pripojené rozsifovaci moduly, musite zménit volbu OFF na ON.

Adresa jednotlivych rozsifujicich modulll se nastavuje pfimo na samotném modulu.
Nastaveni se provadi pomoci 4 prepinacl, které jsou umistény na vrchni ¢asti modulu nad
svorkami (viz. Obrazek).

Set Led

Zde je mozné nastavit hodnotu 10S (standardné), tato hodnota znamena, Ze dojde k
vypnuti podsviceni displeje po 10 sekundach bez aktivity. Pokud chceme aby nedochazelo
k vypnuti displeje, nastavime hodnotu ,,open" a to pomoci Sipky &
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Set Com

Tato nabidka slouzi pro Upravu prenosovych rychlosti na jednotlivych portech fidici
jednotky xLogic. COM1 port slouzi jako programovaci port nebo pro pripojeni HMI panelu
pres RS232. COM2 je komunikacni port s rozSifujicimi moduly vyuzZivajici RS485. COM3
slouzi pro nastaveni komunikacni rychlosti pro komunikacni moduly RS485 nebo Ethernet.
MODE Ize nastavit standardné na RTU nebo ASCII.

Polozka Set Param

Tato polozka umoziiuje nastaveni funkénich blokt programu. V praxi to tedy znamena, Ze
pokud pouzivate v programu néjaké Citace, Casovace a podobné bloky u kterych je mozné
editovat parametry a sledovat jejich stav, mlzete vyuzit tento rezim. Mezi jednotlivymi
funkcnimi bloky se mdZzete pohybovat Sipkamiggnebo .

Chceme-li provést editaci néjakého z parametrli, provedeme vstup do funkéniho bloku
stiskem klavesy OK. Zménu hodnoty provedete pomoci Sipekdnebo W

Vytvarite-li program v xLogicSoftu, je dobré funkénim blok@im pfidélit nazev, napf.:
Zpozdéni, Teplota atd. Tento text je nasledné zobrazovan pfi prohlizeni funkénich blokl na
LCD displeji a umozni Vam lepsi orientaci v blocich.

Polozka Clock..
Slouzi pro nastaveni data, ¢asu a ¢asové kalibrace.

Datum se nastavuje pomoci Sipek nahoru a dolu. Prechod mezi rokem, dnem a mésicem
se provadi pomoci Sipek do stran. Po Uspé€Sném nastaveni data potvrdte datum stiskem
klaves OK.

Cas se nastavuje pomoci Sipek nahoru a dolu. Pfechod mezi dnem, hodinou, minutou a
vtefinou se provadi pomoci Sipek do stran. Po UspéSném nastaveni ¢asu a dne v tydnu
potvrdte stiskem klaves OK.

Casové kalibrace slouz ke kalibraci zmény ¢asu na den. To tedy znamend, Ze pokud
vypozorujete zménu v radu nékolika sekund za den, je mozné pouzit tuto funkci k
nastaveni kalibrace.

Programovaci mad pres LCD

Mikrokontrolér xLogic umoznuje vytvaret fidici program pres ovladaci LCD HMI displej.
Vyhodou je, ze neni nutné mit k programovani programovaci kabel a zmény je mozné
provadét okamzité na misté chodu zarizeni i bez pripojeni k PC. Nevyhodou je samotna
sloZitost programovani pres LCD displej. Proto se zde pokusime nastinit alespon zakladni
funkce a vlastnosti xLogic pfi programovani pres LCD.

Cely postup programovani si predvedeme na konkrétnim prikladu. Pfi programovani pre
LCD displej je dobré nejprve vytvorit schéma zapojeni, toto schéma si prevést do logickych
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funkci (nejlépe na papir) a az teprve po uceleném navrhu zacit vytvaret program v PLC.
Priklad
Navrh zapojeni

L

T ‘ T Swhex e lmput wibing

l"'. L I i
s 52 K1) eoeeoe |
| L]
53 /
=] |
K1 E1% ‘?|
* - |:||I
IIIIII
22 eo eg |
-1 .'I
» ‘ | Output wiring
Navrh logického schématu ‘*—L
no—] 2 i3 — &
12 — ()

Mame-li vytvorené logické schéma, mlzeme se vrhnout na vkladani jednotlivych funkénich

blokd do PLC pres programovaci mod. Do programovaciho 1oy 105 1005 1007 1000 1008
TO02 00K 1000 D008  IO00&  TO0C

modu se dostaneme tak, Ze uvedeme jednotku do rezimu
STOP. Nasledné se nam zobrazi nabidka PROGRAM (viz.
Obrazek). Stiskem klavesy OK se dostaneme do dalsi
obrazovky, kde nam bude umoZznéno editovat program
(Edit..), nebo odstranit jiz hotovy program (Clear Prg).
Vybereme-li moznost editace pokracujeme do dalsi
obrazovky (viz. Obrazek).

Qo1 QLOZ QD03 Q0Od  QO0E Q006

Na této obrazovce mame k dispozici 4 volby, prvni volba 10 108 1o 107 1000 1008
nas premisti jiz do zmifiovaného programovaciho médu GGG ORGCa
(tim se budeme zabyvat dale). Dalsi volbou je ,Edit
name", ktera slouzi pro editaci ndzvu programu. Treti
volbou je ,Edit CHMI", ktera umoznuje zménit text na
Uvodni obrazovce pfi zapnuti xLogic. Volba ,,Memory?"
zobrazi stav volné paméti v blocich.

QOO1  QO0Z2 Q003 QODd  QO0E  QO0E
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Vytvoreni programu

V programovacim modu se nachdzite pokud na displeji bude zobrazena nasledujici
obrazovka:

Nyni je mozné Sipkami nahoru a dolu zvolit jiny vystup. V nasem pripadé budeme spinat
Q1. Tudiz jej ponechame a Sipkou doleva se dostaneme na dalSi pozici programu. Dle
funk¢niho nakresu musime pouzit blok AND, ktery bude mit nazev BO. Stiskneme tedy
tlacitko OK, na displeji se nam zobrazi Co, stiskneme Sipku dold aZ se nam zobrazi GF. Po
zobrazeni GF stiskneme tlacitko OK. Hned jako prvni blok je nam nabidnut blok AND, tudiz
stiskneme opét klavesu OK. Kurzor bude premistén na vstup s nazvem Innl, stiskneme
zde klavesu OK a opét dle funkéniho schématu vime, Ze na tento vstup je priveden vystup
z jiného bloku, ktery ma nazev B1 a jedna se o funkcni blok OR. Pomoci Sipky dold tedy
opét vybereme GF a stiskneme OK, tim se nam otevie novy blok, ktery musime prepnout
na blok typu OR, toho dosahneme 4x zmacknutim Sipky dolt. Po vybéru bloku stiskneme
kldvesu OK. Kurzor je umistén na Innl, zde stiskneme OK, vybereme Co stiskneme OK,
vybereme vstup 1001 a stiskneme OK. Kurzor bude premistén na vstup Inn2, stiskneme
OK, zobrazi se Co, stiskneme OK, vybereme vstup 1002 a stiskneme OK. Nyni se vratime
zpét na blok BO a to stisknutim 2x Sipky doprava. Kurzor je umistén na prvnim vstupu do
bloku a proto Sipkou dolu prejdeme na druhy vstup Inn2, zde stiskneme OK, zobrazi se
nam Co, stiskneme OK a vybereme vstup 1003, po vybéru stiskneme OK. Nyni mlzeme
opustit programovaci mad stisknutim klavesy ESC. Poté uvedeme jednotku do rezimu RUN
a Vas prvni program je na svéte.
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Zaloha programu a zaznam dat

Firma xLogic nabizi dvé jednotky, kde prvni z nich je pouzitelna pro zalohu a prenos jiz
hotového programu primo z modulu xLogic, tato jednotka se nazyva ELC-COPIER. Pro
zaznam provoznich dat se pouziva jednotka s nazvem ELC-MEMORY.

Download

Upload

ELC- MEMORY

ELC-COPIER
Popis jak pouzit ELC-COPIER:

1. Vlozte ELC-COPIER do programovaciho portu fidici jednotky xLogic, po viozeni do
portu by mélo dojit 3x k sou¢asnému bliknuti obou LED na ELC-COPIER

Status LED 1 LED 2
Program neulozen OFF ON
Program ulozen ON ON

2. Pro stazeni programu z CPU do ELC-COPIER proved'te nasledujici kroky:
a) Stisknéte tlacitko ,Upload" a drzte ho do doby nez zacne blikat LED 2
b) Pokud LED 2 zhasne, doSlo k Uspé&Snému nahrani programu do ELC-COPIER
c) Pokud LED 2 sviti, doslo k chybé pri prenosu a cely cyklus se musi opakovat

3. Pro nahrani programu z ELC-COPIER do CPU proved'te nasleduijici kroky:
a) Sviti-li obé LED, program je ulozen na ELC-COPIER
b) Stisknéte tlacitko ,,Download" a drZzte ho do doby neZ zacne blikat LED 1
c) Pokud LED 1 zhasne, doslo k UspéSnému nahrani programu do CPU
d) Pokud LED 1 sviti, dosSlo k chybé pfi prenosu a cely cyklus se musi opakovat
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ELC-MEMORY

Slouzi pro zaznam procesnich dat z mikrokontroléru. Pro spravnou funkci ELC-MEMORY je
nutné vytvorit obsluhu pomoci programu a to s instrukci ,Zapisovat do paméti®. ELC-
MEMORY musi byt zastr¢eno do programovaciho portu a pokud je nasledné vyreSena
obsluha zapisu v programu bude dle nastaveni dochazet k zapisu dat na ELC-MEMORY.

Je mozné zapisovat hodnoty vstup(, vystupd, flagu...
Jak zacit pracovat s ELC-MEMORY?

1.
2.
3.

VloZit ELC-MEMORY do programovaciho portu
Vlozit do programu instrukci pro obsluhu ,Zapisovat do paméti*

Zadat nazev souboru, do kterého se bude provadét zapis (tento soubor musi byt
nejprve vytvoren na SD karté v ELC-MEMORY)

Dale se v tomto bloku nastavi parametry zapisu, velikost dat, ¢as zapisu a typ
zapisovanych dat (I, Q, A, AQ ..)

Po nahrani programu do jednotky xLogic a zasunuti ELC-MEMORY do portu by mélo
zacit ukladani procesnich dat.

Tyto data je nasledné mozno prohlizet na SD karté ve Vasem PC

Strana 32



Mikrokontrolér xLogic — TECHNOLINE s.r.0., 2011

Ukazkové aplikace i s programy
1. Automaticky otevirané dvere

- Nakres situace
Motion detector

E!1.
5
Limit switch door open

interior B:E' ot
Motion detector  Main switch

exterior

5 door closed

- schéma zapojeni xLogic

L

a3 R

[ | I"illJ__l HM
S|

O clase  hagger
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- funkéni schéma v xLogicSoftu

2. Ventilace
- nakres situace

fresh-air fan

flow monitor

r

flow monitor . 1
extractorfan [}

T TITITITIT T TTIITIIITITTIIIIIIN
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- schéme zapojeni xLogic

o af

exhaust air fresh-air fan

- funkéni schéma v xLogicSoftu
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3. Pojizdna vrata

- nakres situace

Saftey bar

Flashing light

- schéma zapojeni xLogic

L

s5|p=>
K1 K3 HA1
open close flashing light
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- funkéni schéma v xlogicSoftu

4. Systém svétel s dennim spinacem
— nakres situace

%

AR AMLALAALLYRALARYY

Daylight lamp row 1 Daylight lamp row 2

Daylight lamp row 3 Daylight lamp row 4
|

I 7777777777772l A 77777
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- schéma zapojeni xLogic

L

Daylight lamp Daylight lamp Daylight lamp Daylight lamp
row1 row2 rows rowd

- funkéni schéma v xLogicSoftu
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5. Cerpadlo dest'ové vody
- nakres situace

Rain water
source H’,d{g Orinkable water Pressure switch

Control switchboard

Pressure container
Service water conduit

Container for rain water

Off(drinkable water)

od On(drinkable water),when the dry up
protection set is off.

S4
The dry up protection set of rain
water be on

- schéma zapojeni xLogic

L

Pump Drinkable water
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- funkéni schéma v xLogicSoftu
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Poznamky
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